SPECYFIKACJA WERSIJI SERII POWERGPS Il — STAN na dzier 2017-08-29 (wersja 2.11)

SPECYFIKACJA — POROWNANIE WERSJI POWER GPS
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Modut RaportyGPS GENEROWANIE RAPORTOW Z POZIOMU ANDROIDA DOSTEPNE BEZPLATNIE DLA POSIADACZY LICENCJI PROGRAMU RAPORTY GPS PRO

! offsety (wciecia liniowe, kagtowe, domiary ortogonalne, tgcznie kilkanascie zadan geodezyjnych). Obstuga dalmierzy Leica i Bosch z interfejsem Bluetooth

? dodatkowe uktady odniesienia do wyboru zwigzane z ETRF89 oraz poprawkami globalnymi (empirycznymi) 1965. Funkcjonalnos¢ obliczer btedéw Mp na podstawie
teorii analizy btedéw i doktadnosci pomiaru uzyskanego na bazie RTK oraz pomiaru dalmierzem (precyzyjna estymacja doktadnosci pomiaréw posrednich)

* obstuga kalibracji Helmerta, Afinicznej, Rzutowej, z poprawkami Hausbrandta i ich modyfikacji, dostepnych 14 wariantéw + 2 do zapewnia kompatybilnosci z Trimble

* modut umozliwiajacy selektywne zaznaczanie i operacje na zbiorach punktéw przy pomocy polecen linii komend

® m.in. punkty na linii, punkty siatki, nowo-powstajace funkcje jak podziat powierzchni.

® moiliwosé¢ dodawania wielu warstw w obrebie danego zbioru danych, przypisywania obiektéw do warstw, bardziej szczegétowego importu i eksportu pikiet
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ZAKRES FUNKCJONALNY

WERSJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.
+M.RAPORTY

FUNKCJONALNOSC

OBStUGA SPRZETOWA W ZAKRESIE ANDROIDA’

OBStUGA WBUDOWANEGO GPS
Odczyt pozycji w trybie autonomicznym (bez poprawek)

A

OBStUGA LATARKI (FLASH)

OBStUGA KOMPASU ELEKTRONICZNEGO

OBStUGA APARATU FOTOGRAFICZNEGO
Dostepny z poziomu ikon opisowych

OBStUGA W ZAKRESIE BLUETOOTH

Komunikacja ze sprzetem pomiarowym z interfejsem
Bluetooth SPP (Serial Port Profile)

OBStUGA W ZAKRESIE WIFI / GSM

Wykorzystanie modutow WIFI lub GSM do odbioru
poprawek i innych informacji z sieci (podktady)

€ % % R %

€ R 8 R 8 %
€ R 8 R 8 %
€ R 8 R 8 %
€ R 8 R 8 %

7 czeé¢ z funkcjonalnosci moze byé nieaktywna, jedli dany kontroler nie byt weryfikowany w SkyRaster pod katem funkcjonalnosci (niektérzy producenci sprzetéw
stosujg specyficzne procedury, ktére moga wprowadzac niekompatybilnosci — np. w trybie pracy aparatu czy latarki
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KOMPATYBILNOSC — ANDROID 4.3 (PEENA), 4.4, 5.X, 6.X,

7.X (WIEKSZOSCIOWA)
¥ g ¥ ¥ ¥

Zaleznie od wersji systemu moggq nie by¢ mozliwe funkcje,
np. zapisu na karcie pamieci (Android 4.4 i wyisze).

WERSIJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.
+M.RAPORTY

FUNKCJONALNOSC

OBStUGA SPRZETOWA W ZAKRESIE SPRZETU POMIAROWEGO
OBStUGA DALMIERZY:

e BOSCH GLM50C, GLM100C

* LEICA DISTO D8, D3ABT , A6 Q? Qy Qy Qy Qy
Pomiary odlegtosci (skosne i zredukowane).

OBSLUGA TACHIMETROW?:
* NIKON DTM-332, DTM-352, DTM-362, DTM-500,

DTM-501, NPL-322, NPR-302, NPR-332, NPR-352, czgsciowo czesciowo
NPR-362, NIVO M
Odbior i wysytka wspofrzednych, odbior obserwacji, (tylko odbior & (tylko odbicr & &
ZapiS importu Z tachimetru do pliku wspo’{rzednych) wspé{rzednych)
* TOPCON GTS-220, GTS-100N, GTS-210, GTS-230N
Odbior wspotrzednych.

® Do komunikacji z tachimetrami ze ztaczem RS-232 nalezy wykorzystac przejsciowke RS232-Bluetooth (np. Ultra-Adapter)
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OBStUGA ODBIORNIKOW RTK (PRECYZYJNYCH):
Zaleznie od modelu jest to obstuga w trybie poprawek
przekazywanych do odbiornika z kontrolera i
(ZEWNETRZNE)/lub w trybie konfiguracji anteny GPS do
samodzielnego odbioru poprawek (WEWNETRZNE-GSM)

e KOLIDA K9-T, K5 PLUS, K5 MINI, S680P

e RUIDE R6, NOVA R6, R90T, S680, S680P METEOR

e SOUTH S82-T, $82.2014, S660, GALAXY G1-S

e SEPTENTRIO(ALTUS) APS-NR2

e SPECTRA PRECISION EPOCH35, SP60, SP80
E35-bez inicjalizacji

e SATLAB SLC, SLC+ZEWN.ANTENA

e SATLAB SL500, SL600

e HORIZON KRONOS 200M

e COMNAV T300
Tylko starszy firmware

e CHC X900+

e TRIMBLE SPS882
Wymaga kontrolera TSC do autoryzacji.

e HEMISPHERE $S320, A325

¢ +inne kompatybilne z Trimble BD970, BD930,
Novatel OEM

* +inne, zainicjalizowane z protokotem NMEA,
Trimble lub Novatel

OBSLUGA ODBIORNIKOW GPS (AMATORSKICH)
* GPS LOGGERY BLUETOOTH (HOLUX,
PENTAGRAM..ITD) - POMIAR AUTONOMICZNY LUB
DGPS
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WERSJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.

FUNKCJONALNOSC +M.RAPORTY

OBStUGA SPRZETOWA W ZAKRESIE SPRZETU POMIAROWEGO
OBSLUGA ZDALNEGO STEROWANIA BLUETOOTH:

- SKYRASTER CYFROTYCZKA Ve & N & ¥

Usprawnienie pomiarow offsetowych i lepsze sterowanie
funkcjami pomiarowymi.
OBStUGA SENSOROW BLUETOOTH:

* SKYRASTER SENSORS

Odczyt probek z pomiaréw temperatury, wilgotnosci, IMU Qy & & & &

(zyroskop, akcelerometr, magnetometr), czujnikow jakosci
powietrza (smogu), Powigzywanie z pozycjq GPS, jesli jest.

OBStUGA GtOWIC ZROBOTYZOWANYCH:
* KOLOR PANOGEAR

e SKYRASTER GIGASKY

e SKYWATCHER AUTOTRACK Q& & & & &
Sterowanie w ptaszczyZnie pionowej i poziomej z regulacjq
predkosci.
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WERSJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.
+M.RAPORTY

FUNKCJONALNOSC

OBStUGA IMPORTU

ODCZYT LIST PUNKTOW (CSV, TXT)
e WSPARCIE ROZNYCH WERSJI UKtADOW KOLUMN
(67 PREDEFINIOWANYCH KOMBINACJI)
« WSPARCIE ROZNYCH SEPARATOROW (SPACIA,
PRZECINEK, TABULATOR, SREDNIK) Qﬁ Q& Q& Q& Q&
« IMPORT XY, XYH, PXY, PXYH, KOD, OPIS

«  MOZLIWOSC TRANSFORMACII MIEDZYUKLADOWE)
W LOCIE (PODCZAS IMPORTU)

ODCZYT FORMATOW WEKTOROWYCH
« DXF (AUTOCAD)
* DGN V7 (MICROSTATION)
« SHP PKTY/LINIE/POLIGONY (ESRI)
« OSM (OPENSTREETMAP/JOSM)
« XML (/WFS, /INGR,/GMGML)
«  GML (BEZ WSPARCIA GML GUGIK) e N N N N
*  GPX PKTY/LINIE (GARMIN)
*  XYHRGB (SKANING LASEROWY) Eksperymentalnie
« NMEA (SLAD GPS)
« SRT (SLAD GPS Z VIDEOREJESTRATORA)
e CSV (SLAD GPS Z DATALOGGERA GPS)
* OBJ (WAVEFORM MODEL 3D) Eksperymentalnie

ODCZYT FORMATOW Z PUNKTAMI RTK Z INNYCH

KONTROLEROW
«  CSV, DB - CHC LANDSTAR e e e e e
e JXL-TRIMBLE
«  RWS5-SURVCE
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WERSJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.
+M.RAPORTY

FUNKCJONALNOSC

OBStUGA EKSPORTU

EKSPORT LIST PUNKTOW (CSV, TXT)
e WSPARCIE ROZNYCH WERSJI UKtADOW KOLUMN
(67 PREDEFINIOWANYCH KOMBINACJI)
« WSPARCIE ROZNYCH SEPARATOROW (SPACIA,
PRZECINEK, TABULATOR, SREDNIK) Qﬁ Q& Q& Q& Q&
» EKSPORT XY, XYH, PXY, PXYH, KOD, OPIS

*  MOZLIWOSC TRANSFORMACJI MIEDZYUKLADOWE!
W LOCIE (PODCZAS EKSPORTU)

EKSPORT DO FORMATOW WEKTOROWYCH
DXF (AUTOCAD)
« DGN V7 (MICROSTATION)
*  SHP PKTY/LINIE/POLIGONY (ESRI)
« OSM (OPENSTREETMAP/JOSM) Z ATRYBUTAMI Q? Qﬁ Qﬁ Qﬁ Qﬁ
« GML (BEZ WSPARCIA GML GUGIK)

* GPX PKTY/LINIE (GARMIN)
*  XYHRGB (SKANING LASEROWY) Eksperymentalnie

EKSPORTU DO PLIKU (LOKALNIE NA URZADZENIU)

& 4 4 4 2
EKSPORT DO DYSKU SIECIOWEGO Y e e e A

(PLIK W CHMURZE RTK24.NET)

EKSPORT NA ZEWNETRZNA KARTE PAMIECI *
Wymaga Androida 4.3 (lub niiszego) lub w przypadku jesli uzytkownik posiada niemodyfikowane urzadzenie z Androidem 4.4, 5.X, 6.X, , 7.X,
Android 4.4+, 5.X,6.X,7.X - Androida z uprawnieniami uniemozliwiajace aplikacjom zapis na zewnetrznych kartach pamieci (wiekszos¢ nowych urzadzen)

RO.OT (adn:'inis_tracyjnymi) z wprowadzonq poprawkq &jes’li uzytkownik posiada urzadzenie z Androidem 4.1-4.3 (z rootem lub bez), lub Android 4.4, 5.X, 6.X, ,
dajqcq aplikacjom peiny dostep do zewn. karty 7.X z rootem (zmodyfikowane)
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OBStUGA ZAPISU DANYCH Z ODBIORNIKOW RTK
e ZALEZNIE OD TRYBU | MODELU ODBIORNIKA:
NMEA I/LUB DANE BINARNE TRIMBLE/NOVATEL
« ZAPIS OTRZYMANYCH\PRZEKAZANYCH POPRAWEK \ \ \
(RTCM/CMRX)
* RAPORT FIXCHART HTML - JAKOSC SYGNALU GPS
« DODATKOWY ZAPIS POJEDYNCZYCH PIKIET GPS
MODUt RAPORTOWY GPS %
« EKSPORT RAPORTU TXT, RTF, HTML
» WYBOR TABEL (Od wersji 2.12)
e EKSPORT RAPORTU NA DYSK SIECIOWY RTK24.NET

OBSLUGA ZAPISU DANYCH WYDAJNOSCIOWYCH
« ZAPIS INFO O WYDAJNOSCI PRACY (FPS)
« ZAPIS INFO O STABILNOSCI PRACY Z POPRAWKAMI
I GPS \ \ \
« ZAPIS INFORMACJI POMAGAJACYCH W SZYBSZE)
DIAGNOSTYCE | DOSTOSOWANIU DO INNYCH
SPRZETOW
OBStLUGA ZAPISU KOPII
» CZESTY ZAPIS KOPIl, UMOZLIWIAJACY SZYBSZE
ODZYSKANIE DANYCH W PRZYPADKU UTRATY
PLIKU PROJEKTU
« DODATKOWY ZAPIS POJEDYNCZYCH ZMIERZONYCH
PIKIET GPS, UMOZLIWIAJACY GRUPOWE
ODZYSKANIE PIKIET (PXYH) W PRZYPADKU UTRATY
PLIKU PROJEKTU

jesli uzytkownik nie posiada aplikacji RaportyGPS PRO Windows PC

jesli uzytkownik posiada aplikacje RaportyGPS PRO Windows PC
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WERSJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.
+M.RAPORTY

FUNKCJONALNOSC

OBStUGA POMIARU | TYCZENIA GPS (GNSS) — BEZPOSREDNIEGO

POMIAR USREDNIANY PIKIET

POMIAR CIAGLY PIKIET

POMIAR KONTROLNY NA OSNOWIE

TYCZENIE WG OSTATNIEJ POZYCIJI
Tyczenie btyskawiczne.

TYCZENIE USREDNIANE
Usrednianie wg ostatnich N pozycji (szybsze tyczenie).
OPCIE FILTRA GPS:
* OSOBNE DLA POMIARU/TYCZENIA/KONTROLI
e UMOZLIWIAJA REJESTRACJE PROBEK O ZADANE)J
DOKLADNOSCI (NP. FIXED, kilka cm HZ/V)

MONITOR PRZEKROCZEN PARAMETROW FILTRA GPS
Szybsze dostrzeganie ostabienia sygnatu GPS (od v.2.12)

POMIARY/TYCZENIE Z POZIOMU MAPY
POMIARY/TYCZENIE Z POZIOMU PODGLADU 3D
PODGLAD PARAMETROW STATYSTYKI (MIN/MAX/SD)

PODGLAD WYKRESU SATELITOW | POZ. SYGNALU

LLRIRRIR & R%R%%
RRLRRR8 % R88R%%
RRLRIRRR & R%8RK&Y
RRLRRR8 % R88R%%
RRLRRR8 % R88R%%

REPOMIARY — PONOWNY POMIAR DANEGO PUNKTU
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POMIAR LINII GPS
POMIAR tUKOW GPS

POMIAR POLIGONOW GPS

TYCZENIE LINII | POLIGONOW
» TYCZENIE LINIl WG WSKAZANIA 2 PKTOW
» TYCZENIE LINII/POLIGONY WG WSKAZANIA Z MAPY

OBStUGA W ZAKRESIE DUALNEGO POMIARU GPS:

e POMIAR Z UZYCIEM DWOCH ODBIORNIKOW
NARAZ (Z JEDNYM ZRODLEM ZEWN. POPRAWEK
LUB DWU JESLI JEDNA Z ANTEN POSIADA
SKONFIGUROWANY MODEM GPS)

« OSOBNY ZAPIS LOGOW DLA KAZDEGO ODBIORNIKA

e  MOZLIWOSC POROWNANIA JAKOSCI PRACY 2
ROZNYCH ODBIORNIKOW NARAZ Z TYMI SAMYMI
POPRAWKAMI (Z LOGAMI FIXCHART)

* PRZYCISK NA MAPIE DO PRZEtACZANIA
KONTEKTSTU STEROWANIA POMIARAMI DLA
ODBIORNIKOW #1 | #2

Pomiar dualny mozna takze wykorzystac do poréwnania

jakosci sygnatu z odbiornika wbudowanego Android do
odbiornika RTK

POBIERANIE INFORMACIJI O POPRAWKACH | DOSTAWCY
NA POTRZEBY RAPORTU GPS

Szczegdty nt. punktu montowania i dostawcy (np.nazwa, typ
poprawek, typ stacji..itd)

POPRAWKI ZEWNETRZNE TCP (RTK/RTN)




SPECYFIKACJA WERSJI SERII POWERGPS Il — STAN na dziert 2017-08-29 (wersja 2.11)

Dostarczane poprzez serwer, niewymagajqcy podania
pozycji GGA.

POPRAWKI ZEWNETRZNE NTRIP (RTK/RTN)
e Z OBStUGA AUTORYZACII
e ZPRZEKAZYWANIEM POZYCJI GGA
» PREDEFINIOWANA LISTA SERWISOW (ASGEUPOS,
VRSNET, TPI, SMARTNET, NADOWSKI...)
«  MOZLIWOSC ZDEFINOWANIA WLASNEGO
DOSTAWCY
e tATWE PRZELACZANIE SIE POMIEDZY PROFILAMI
DOSTAWCOW POPRAWEK
e tATWE PRZELACZANIE POMIEDZY PUNKTAMI
MONTOWANIA POPRAWEK
e MECHANIZM WERYFIKACIJI DOSTEPNO§CI
POPRAWEK BEZ KONIECZNOSCI WLACZANIA GPS
DOSTOSOWANIE DO WYTYCZNYCH STOSOWANYCH W PL
(GUGIK/MSWIA).
W zakresie tolerancji, ilosci i typu rejestrowanych danych,
danych eksportowanych.
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WERSJA RTK PowerGPS RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO | RTKPowerGPS PRO
PRO +M.EXTRA +M.TRANSF. +M.EXTRA +M.EXTRA
+M.TRANSF. +M.TRANSF.
+M.RAPORTY

FUNKCJONALNOSC

OBStUGA OBLICZEN GEODEZYJNYCH

WSKAZYWANIE ISTNIEJACYCH PUNKTOW DO ZADAN
e WSKAZYWANIE Z MAPY
» WSKAZYWANIE Z LISTY
e MOZLIWOSC SZYBKIEJ ZMIANY PUNKTU W
ZADANIU

MIERZENIE PUNKTOW GPS Z POZIOMU ZADAN (POMIAR
GPS OFFSETOWY)

MOZLIWOSC SZYBKIEJ ZMIANY NAZWY LUB KODU
PUNKTU (WEJSCIOWEGO LUB WYJSCIOWEGO)

RECZNE WPISYWANIE KATOW | ODLEGLOSCI

ZDALNE POMIARY ODLEGLOSCI (Z DALMIERZEM
BLUETOOTH)

ZADANIA DYNAMICZNE — PARAMETRYZACIJA PRACY
Zmiana potozenia punktu wejsciowego powoduje
automatyczne przeliczenie konstrukcji obliczeniowej.
ZARZADZANIE ZADANIAMI
« LISTA ZADAN (z prezentacjg najwazniejszych cech
zadania — np. obliczonej odlegtosci czy azymutu juz
w pozycji listy)
« DODAWANIE ZADAN
¢ KASOWANIE ZADAN
e ZMIANA NAZW ZADAN

DUPLIKACJA WYBRANYCH ZADAN
Po duplikacji zostajg punkty bazowe wciecia.

€ SR8 8
€ S RR8%R 8
€ S RR8%R 8
€ S RR8%R 8
€ S RR8%R 8

A
A
A
A
A
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1. WCIECIE LINIOWE W PRZOD
« Z OBStUGA KATOW PIONOWYCH (WCIECIE 3D)
e Z SZYBKIM PRZELACZANIEM KOLEJNOSCI
PUNKTOW | RAMION WCIECIA (V.2.12)

2. WCIECIE LINIOWE RADIALNE (V.2.12)
s POMIAR ELEMENTOW O PROFILU OKREGU (NP.
DRZEW, StUPOW) O ZNANYM PROMIENIU

3. PUNKT Z PRZEDLUZENIA

4. PUNKT NA LINII

5. PRZECIECIE ODCINKOW

6. DOMIAR ORTOGONALNY

7. SRODEK OKREGU V.2.12

8. WCIECIE KATOWE W PRZOD
9. WCIECIE KATOWE WSTECZ
10. PUNKT Z AZYMUTU

11. BAGNET

12. DOMIAR KATOWY

13. ZAGADNIENIE HANSENA - V.1

14. ZAGADNIENIE HANSENA - V.2

&
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31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

MASY ZIEMNE V.1 (POLE*WYSOKOSC) V.2.12
GENERATOR PUNKTOW NA LINII

GENERATOR PUNKTOW SIATKI (4 PKTY)
GENERATOR PUNKTOW SIATKI ORTO (2 PKTY)
OBLICZENIE PUNKTU ZE SREDNIE)

PODZIAt POWIERZCHNI (NA BAZIE TRAPEZU)

TRANSFORMACJA WSPOtRZEDNYCH

KALIBRACJA (WPASOWANIE POZIOME)

* METODY HELMERTA (MIN. 2 PKTY), AFINICZNA

(MIN. 3 PKTY), RZUTOWA (MIN. 4 PKTY)
« Z OBStUGA POPRAWEK HAUSBRANDTA
« tACZNIE 16 METOD KALIBRACII

» OBLICZANIE BLEDOW PIERWOTNYCH | WTORNYCH

e RECZNE DOBRANIE/EDYCJA PARAMETROW
e RECZNE DOBRANIE PUNKTOW KALIBRACJI

* ODCZYT | ZAPIS PROFILI KALIBRACII DO PLIKU

e  MOZLIWOSC SZYBKIEJ ZAMIANY UKtADU
WTORNEGO | PIERWOTNEGO
e OPCJE TRANSFORMAC)I OBIEKTOW

(PUNKTOWY/LINII/POLIGONOW) DO UKtADU

PIERWOTNEGO LUB WTORNEGO (Z MAPY)

» GENEROWANIE RAPORTU Z KALIBRACJI (JESLI

MODUL RAPORTOW AKTYWNY)

AXXXXX

XXXXX




